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Correção geometrica e Registro

� Objetivo: Automatizar os processos de correção 
geométrica/registro 

� Participantes: Leila, Júlio, Cartaxo, Jeferson e 
EmilianoEmiliano

� Procedimento: 

� Localização de pontos de controle (etapa mais difícil)

� Transformação geométrica

� Interpolação



Niveis de Processamento 
� Nível 1 - Imagens com correção radiométrica, 

orientadas a passagem (redução de ruídos, 
calibração de detectores, etc.).

� Nível 2 – Neste nível as imagens estão corrigidas 
radiométrica e geometricamente (usando os radiométrica e geometricamente (usando os 
parâmetros do satélite para modelar e corrigir as 
distorções), com sistema de referência espacial.
Este é o nível de correção das imagens do 
catálogo.

� Nível 3 – Este nível de correção usa pontos de 
controle para melhorar a geometria e o 
posicionamento. GIS Ready.



Niveis de Processamento 

Deslocamento entre duas imagens 
CCD/CBERS adquiridas de Brasília em 

diferentes datas.

CBERS nível 2 
(vermelho) sobreposta 

a CBERS nível 3 
(verde)

Detalhe



Sistema Amazônia 

� Satélite Amazonia-1: 4 bandas (VIS, IV), 40 m (espacial), 5 
dias (temporal), imagens com nível 2 de correção.

� Produtos derivados (GIS ready):

� Gerar mosaicos (composição) das imagens AWFI em 1 
ciclo (5 dias), 3 ciclos (15 dias) e 6 ciclos (30 dias)ciclo (5 dias), 3 ciclos (15 dias) e 6 ciclos (30 dias)

� Gerar mapas de mudanças do uso e ocupação do solo



DETER AWIFS

� Detecção de desmatamento em tempo real na Amazônia

� Uso de imagens AWIFS (56m – Indian Remote Sensing
Satellite - IRS/P6 ) com nível 2 de correção



Sistema PRODES

Detecção de áreas desflorestadas da Amazônia Legal.

Multi-satélites (minimização de nuvens): LandSat, CBERS, 
NigeriaSat1, ResourceSat

Todas as imagens possuem nível 2 de correção.

LANDSAT

CBERS

DMC



Sistema de Correção de imagens nível 2
� Uso da Terralib (suporte TIF, sistema de referência espaciais, 

transformações geométricas, processamento de imagens, 
portabilidade)

� Uso de base de kernels como referência.

� O usuário define parâmetros de execução que definem a 
qualidade mínima para a correção (exemplo: área mínima coberta 
por pontos de controle).

http://www.dpi.inpe.br/~castejon/software/l3correction/



Sistema de Correção de imagens nível 2

� Base de referências LANDSAT GLS2010
� Localização de kernels: Uso de uma variação do método MMIO (Moravec, 

1977)

Imagem GLS2010

Moravec



Sistema de Correção de imagens nível 2

� Base de referências LANDSAT GLS2010
� Cobertura: Brasil



Sistema de Correção de imagens nível 2

O processo de correção
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Sistema de Correção de imagens nível 2

� Resultado de correção CBERS-2B
� Parâmetros: 50 pixels de erro máximo, 

correlação mínima 0.2, affine transformation

� Missmatched kernels: 33
Matched kernels: 152
Goodgeometry kernels: 62
Badgeometry kernels: 90

� Transformation RMSE (projected units): 
12.379355548787673
Transformation max TP local error (projected 
units): 24.522330664066303

� Total execution time: 80.00 seconds
Compatible kernels search time: 6.00 seconds
Kernels matching time: 22.00 seconds
Tie-points filtering time: 1.00 seconds
Register time: 6.00 seconds

Área coberta por 
bons pontos
de controle

Sobreposição do melhor kernel Sobreposição do pior kernel



Sistema de Correção de imagens nível 2

� Resultado de correção AWIFS
� Parâmetros: 50 pixels de erro máximo, correlação 

mínima 0.2, 2ndDegree Polynomial transformation

� Missmatched kernels: 741
Matched kernels: 975
Goodgeometry kernels: 144
Badgeometry kernels: 831

�

� Transformation RMSE (projected units): 
0.000318805033436
Transformation max TP local error (projected units): 
0.000591365375949

� Total execution time: 249.00 seconds
Compatible kernels search time: 38.00 seconds
Kernels matching time: 121.00 seconds
Tie-points filtering time: 41.00 seconds
Register time: 3.00 seconds

Área coberta por 
bons pontos
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Sistema de Correção de imagens nível 2

� Considerações finais
� O sistema deve ser usado como uma forma de auxílio para reduzir o tempo 

gasto com correção de imagens.

� Diferenças no sistema de referência espacial da imagem nível 2 e kernels pode 
impossibilitar um resultado com precisão sub-pixel:

� O uso de diferentes bases de referências (MrSid X GLS2010) pode gerar 
resultados diferentes.
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Duvidas ??


