SER-300 - Introdugéo ao geoprocessamento
Laboratério 1: Modelagem da base de dados
Base de dados georreferenciados para estudos urbanwo plano piloto de Brasilia

M. Laura Zoffoli

Objetivo

O objetivo deste trabalho foi elaborar, modelamplementar uma base de dados do
Plano Piloto de Brasilia, no software Spring. A massera posteriormente utilizada
com a finalidade de:

- identificar usos e cobertura na regido do plaluiq

- cadastrar e identificar as classes de utilizalg@oquadras da assa norte e sul do plano
piloto;

- identificar as areas em cotas altimétricas, e

- verificar as condi¢des de acesso no plano piloto.

Desenvolvimento

Os dados originais que foram importados para o foatkedados foram:

- Dados de Altimetria, a partir isolinhas e pontasados que foram digitalizados em
AutoCad e uma grade retangular de 25m de resolagada no Arcinfo

- Imagem Landsat das bandas 3, 4 e 5 que forangidas mediante pontos de controle
- Dados de Uso da Terra, a partir de linhas e iiilgadores no formato SPRING.

- Dados de Declividade, a partir de uma grade calores em graus

- Dados de Rios, utilizando linhas e identificadgane formato SPRING

- Dados de Estradas, desde linhas e identificadmrégrmato ASCIl SPRING.

- Dados de Cadastro Urbano, utilizando-se linhagenstificadores no formato ASCII
SPRING e realizando-se a identificacdo das vias paiobjetos quadras e setores.

Primeiramente, foi criado o banco de dados (chantadso_intro_geo) de modo que
incluisse todos 0os mapas com suas respectivasodategara cada dado que foi
utilizado. Por sua vez, dentro deste banco fodoria projeto (neste caso denominado
Brasilia) (Fig. 1).
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Fig. 1: Georreferenciagdo geografica dentro da criagcao do projeto “Brasilia”



A sequir, foi importada a imagem Landsat ondedaofo ajuste e a exclusédo de alguns
pontos de controle de forma de se obter um errtraerde 0,459 (Fig. 2).
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Fig. 2: Correcéo da imagem Landsat utilizando pontos de controle.

Importacdo de dados vetoriais
Com a finalidade de criar os mapas tematicos deadeam e uso do solo foram
importados os dados vetoriais e os identificadooesespondentes (Fig. 3 a 6).
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Fig. 3:mportagéo dos dados de drenagem para criagcdo do mapa tematico de rios
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Fig. 4: Visualisacao do mapa de rios
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Fig. 6: Visualisacao do mapa de uso da terra

Importacao de dados numéricos

Posteriormente, foram importados os dados de dfiamgsolinhas e pontos cotados) no
mesmo plano de informacédo (PI) utilizando a opgdambsaico, de forma de criar o

mapa altimétrico (Fig. 7 a 10).
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B SPRING-433 (20

Arquive Editar Exibir ede Andlise Executar Ferramentas Ajuda

s@aa[_mvwmg ulxmlo[v| s|ax|z|en 2

B PaineldeCon.. | = | | B

Catogorias
(V) Abmetia
() Drenagem
(V) Imagem_TH
() Uso_Tema

Planos de Informacéio |

(G) mapa_aftimetrico

Prondade: [300 | CR |
[ Amodes [
¥ Gade r
N I” imagem

Selecionar c

Controle de Telas
v 102030805
Bbi: 2037475

Aol T2 345

bplae 1 C2 04 €8

Fechar Auds

PE mopa_altimetrico

zum /2010

F|g 10: Vlsuahzagao da grade de pontos altimétricos sobre a imagem Landsat.

Consecutivamente, foram importados os dados déviieae (em formato ASCII) para
uma grade retangular de 25 x 25 m a que foi logmada para criar 0 mapa de
declividade no modelo tematico (Fig. 11 a 15).
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F|g 11: Importacdo dos dados de declividade para criacdo do mapa de declividade
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Fig. 13: Fatiamento da grade regular de valores de declividade
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Logo apoés, foram importados os dados cadastraguddras e setores (originalmente
em arquivos de formato ASCII) para a criacdo deamp@adras e mapa setores. Por sua
vez, ditos mapas foram associados a tabelas cdmtas descritivos (Fig. 16 a 20).
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Fg. Visualizacdo de linhas do mapa de cadastro urbano sobre a imagem Landsat
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Fig. 18: Visualizacao dos objetos e linhas do mapa de cadastro urbano sobre a imgem
Landsat
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Fig. 19: Visualizacdo de linhas do mapa de cadastro se setores sobre a imaem Landsat
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Fig. 20: Visualizacao de linhas e objetos do mapa de cadastro de setores sobre a imagem
Landsat

Finalmente, foi criado o mapa de vias importando daglos de linhas e os
identificadores que se encontravam em formato Ag&g). 21 a 23).
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Fg. 23: Visualizacéo de linhas e objetos do mapa de vias sobre a imagem Landsat



