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Nos Sistemas de Informagao Geografica, € de suma importéncia a maneira como
sao implementadas as estruturas que lidam com os dados que representam os
objetos e, de forma particular, os objetos espago-temporais. As estruturas que
manipulam esses dados podem, se n&o adequadas, gerar problemas
significativos a aplicagdo. Com a motivagao de encontrar estruturas que melhor
representam os geo-objetos, cientistas tém desenvolvido diferentes solugdes —
dentre as as quais: R-Tree, R*-Tree, KD-Tree, TPR-Tree e TPR*-Tree.

Com a mesma motivagao, a proposta para este trabalho € escolher, projetar e
implementar — mesmo que em forma de prototipo — uma estrutura de dados com
suporte a dados espacgo-temporais, no ambiente da biblioteca TerralLib 5, bem
como elaborar um exemplo que utilize tal estrutura.

A biblioteca TerraLib 5 possui modulos que tratam dados do tipo espaco-
temporais (modulo SpatioTemporal), contendo classes que os representam
(Observation, Coverage, Event, Trajectory, etc.). Tais classes utilizam,
internamente, estruturas existentes no modulo Spatial Access Methods (K-D
Tree e R Tree).

Tao e Sun apresentam, em seu trabalho, uma estrutura de indexacdo chamada
TRP*-Tree, estrutura escolhida como foco inicial deste trabalho, mas essa
escolha pode mudar caso seja encontrada, durante o processo, uma estrutura
que seja, de alguma forma, melhor que a entédo escolhida.
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