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O desenvolvimento dos Exercicios 1, 2 e 3 permitiu a visualizagdo dos modelos
numeéricos do terreno como apresentado na Figural.

Figura 1: Modelo numérico do terreno com inser¢do dos pontos.
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O exercicio 4 e 5 permitiu realizar a grade triangular com e sem linha de quebra a partir
do mapa altimétrico. Foi possivel observar as diferencas (setas indicativas em azul)
encontradas dos dois tipos de grades (Figura 2).

Foi criado imagens MNT da declividade (Figura 3) a qual foi utilizada para gerar
Imagem SOM em niveis de cinza (Figura 4).



Figura 3: Imagem MNT.
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Figura 4: Imagem SOM.
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Apos o desenvolvido anteriormente, foi elaborado o mapa de declividade a partir da imagem

SOM (Figura 5).

Figura 5: Mapa de Declividade.
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A partir disso realizou-se um fatiamento de grade numérica do mapa de declividade.
Foi sugerido a criacdo de um mapa de hipsometria. Senso assim, realizou-se 0 mesmo, como

apresentado na Figura 6.

Figura 6: Mapa de Hipsometria.
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Foi realizado no exercicio 9 uma geracdo de perfil a partir de grades. Foi tracado
manualmente o trajeto de linha como apresentado na Figura 7, com a finalidade de obter o
gréafico de perfil com as varidveis de cota e distancia.

Figura 7: Trajeto de linha e mapa de perfil.
=]

SPRING-5.2.7[Curso][Plano_Piloto]

o Eut \magem Tematico MNT Cadaswal Rese scarta ¢ Ferament s Ajuc
BESES O ¢ WIY+70% LAAQEN @@k © [ao |y 732668062 | ubva -| T
o x

Fainal da Controle

Tela Athva : Principal
FiDisponivels Pl Selecionados

Categoria / Plana de Informagio

4[] ©) Altimetria
() Mapa_atimémico
(I MNT tin
() MNT-tin-brk
() MNT-grd
() MNT-grd-10
() MNT-grd-tin -] Grafico
@ N |
53 A F+t @& ara 4« » @ [ = 3
»HO o
i) a .
4@y Pef‘f"
(M) Ima-mnt-NC 1
() 1ena-mat-50M ] — Parfil 1
125
il
1
movt ] F‘1 nl‘
Om £ 1150 I | I
, I RIA
T el | g 11005 A\
Ero s Cota i ° | ‘L [ 1
8 it L/
Exeatar e 1 7“ 1 |n/‘ ﬁr-’ \m
\f iy
1000 ] U |
950 t W
900 T 3 T
25000 50000 75000 100000 125000 150000 175000 200000

Distancia

Para finalizar o Laboratorio 3, o exercicio 10 solicitou a elaboracao de visualizacdo de Imagem
tridimensional. Foi escolhida a categoria Imagem SOM gerada anteriormente para

visualizagdo 3D exportada como a Figura 8.

Figura 8: Visualizagdo em 3D.
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Dessa forma, foi verificado também projecéo paralela (Figura 9). Nao foi possivel
encontrar os campos para inser¢do dos dados do exercicio como: azimute, elevacéo e abertura.
No que diz respeito a essa projecéo, foi possivel realiza-la a partir da modificacdo do exagero
vertical de forma manual (sem inser¢do de numeral — rolamento na barra).

Figura 9: Projecéo paralela.
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Como explicado anteriormente, ndo foi possivel encontrar os campos para insercédo
dos dados do exercicio como: azimute, elevacdo e abertura. Mesmo assim, foi observado as
demais op¢oes de visualizagcdo dos padrdes tridimensionais como apresentados na Figura 10,
a qual foi gerada por par estéril.

Figura 10: Imagem por par estéril vermelho ciano.




Continuando as analises de visualizacdo tridimensional, foi escolhida a analise por
pontos (Figura 11).

Figura 11: Visualizagdo 3D por andlise de pontos.
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Os botbes para treinamento e realizacdo dos exercicios tridimensionais ndo foram
suficientes para inserir as informacGes de azimute, elevacdo e abertura. J& modificacdo do
exagero vertical de forma manual, pois também n&o foi encontrado local para insercdo dos
valores (Figura 12). Salienta-se que a barra de ferramentas se encontrava com todas as opg¢oes

ativas.

Figura 12: Barra de ferramentas da Visualizacéo 3D.
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