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Laboratério 01

Passo 01 — Criando o banco de dados e o projeto Spring.

Foi selecionado o diretério onde foi criado o banco de dados do Spring. Depois, criado o
projeto “df” no sistema de projecao UTM com o Datum Sad-69 considerando a area da regido
do projeto (23 S), que vai de W 48 14 40/S 16 3 55 até W 47 17 55/515 29 10.
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Fig 01 — Criagdo do projeto.



Passo 02 — Modelagem do bando de dados.

Os passos seguintes correspondem a modelagem do banco de dados, defini¢cao dos geo-
campos e geo-objetos.

arta  Executar V‘EII-\WEH(..
ML OT LAAQEN WO @

Painel de Controle B X

adastral

ede  Anzlise

1/ 281816.000000

Tela Ativa : Princiy

P1 Disparn

Categoria / Plano deInformagao
o [T] () CAT Imagem

o [M] ) atimetria

" [ Modelo de Dados = S
b

l; Categorias Classes Teméticas

&[] () grades_numericas
4 [I] ()imagem_ETM

declividade B
[H] grades_numericas

b3 I[Z] imagem_ETM
(b4 [T] imagem_quick_bird
()65 T] limites

() Classificada_345
() Classificada_345_100 T
() Classificada_345_100_pos =
() compiss P [T] uso_solo p
() NDVI-(OPS)
() ndvi_g100-(OPS)
+ [E] () imagem_quick bird Modelos de Dados
} limites
) rios
) unidade_pelitica
) uso_solo
[ () vias_acesso

tios
unidade_politica

Nome:  imagem_ETM Tebelo: | CG000007

@) Cadastral

e [ Fecwr [ Auda

[ Classificada Texto

8 % = = \_principal /\ Auwdler ]\ Tela2 ]\ Tela3 J\ Tead ]
Pk Classificada_345_100

Fig 02 — Modelagem do banco de dados.
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Fig 03 —Criagdo das classes de dados.



Apds a definicdo das categorias e classes, foram feitas as importacées dos dados atribuindo-os
a suas respectivas classes, para que possa ser criado o Plano de Informacdes do trabalho.

Passo 03 — Geracdo de grade triangular a partir das amostras/isolinhas de altimetria.
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Fig 04 — Grade triangular.

Passo 04 — Geragdo de grade retangular a partir da grade triangular.
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Fig 05 - Grade retangular gerada por interpolacdo por média ponderada das amostras.



Passo 05 — Visualiza¢do 3D da grade retangular de altimetria.
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Fig 06 — Visualizacdo 3D da Grade retangular gerada por interpolagdo por média ponderada
das amostras.

Passo 06 — Visualizagdo 3D da grade retangular de altimetria utilizando uma composi¢ao como
textura para contextualizar.
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Fig 07 — Visualizacdo 3D da Grade retangular com textura.



Passo 07 — Geracgdo de grade de declividade.

Observe que, as regides mais claras correspondem as maiores declividades.

Fig 08 — Visualizacdo da Grade retangular.



Passo 08 — Fatiamento da grade de declividade para gerar mapa de declividade (mapa
tematico) da regido, em graus.
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Fig 09 — Fatiamento da Grade retangular.



Passo 09 — Criacdo do mapa das quadras a partir da importagdo dos dados ASCII: L2D (linhas),
LAB (identificador) e TAB (tabela de atributos). Entdo, foram gerados os objetos.

Plano de informacédo de quadras sobreposto em composicado colorida das bandas ETM Landsat

Fig 09 — Visualiza¢dao das quadras.



Passo 10 - importacdo dados Landsat-7 e QuickBird.

Podemos ver a diferenca de resolugdo espacial das duas imagens, onde utilizando a ferramenta
para acoplar a tela do Spring, podemos comparar uma imagem de 30 metros de resolugao
(comp_345_landsat) e outra imagem de 1 metro de resoluc¢do (img_quick_bird).

Fig 10 — Visualizacdo dos dados Landsat-7 e QuickBird.



Passo 11 - Classificacdo supervisionada no Spring.

Inicialmente, foi criado um contexto para coletar, analisar e aplicar as amostras no processo.
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Fig 11 —Classificacao.

Passo 12 - Coletando as amostras.

Coletando o maior nimero de amostras de cada classe para aumentar a precisdo da
classificagdo, evitando coletar pixels errados.
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Fig 13 - Resultado da classificagdo supervisionada por MAXVER.



Passo 13 - Mapeamento para gerar um mapa tematico de uso do solo da regido.
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Passo 14 - Mapa tematico de uso do solo da regido.
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