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1 INTRODUCAO

Este laboratério €é parte integrante da disciplina Introducdo ao
Geoprocessamento (SER-300) e tem por objetivo apresentar conceitos relacionados a
cartografia e enfatizar a importdncia desta area do conhecimento para o
geoprocessamento. Neste trabalho é realizado o registro de imagens do sensor Thematic
Mapper (TM), referente ao plano piloto de Brasilia, e simplificacdo de uma rede de

drenagem, com base nos processos de generalizacao cartografica.
2 DESENVOLVIMENTO DAS ATIVIDADES
2.1 Exercicio 1 - Registro de Imagem

Neste exercicio sdo realizados os procedimentos necessérios para registro de uma
imagem do sensor Thematic Mapper (TM), referente ao plano piloto de Brasilia, por
meio do software SPRING. A Figura 1 apresenta a imagem, ja com 0s pontos de

controle inseridos no banco de dados.

B Tela S

Exibir Executar

[ [ <] v [ieet el T PAEIET

4}”7%,\\!18

Figura 1 — Imagem e pontos de controle.



Em seguida, os pontos de controle foram avaliados de forma a se obter o menor
erro possivel. Os pontos foram separados em pontos de controle e pontos de teste,
visando o bom desempenho e validagéo do registro. A Figura 2 apresenta o processo de

registro de imagens no Spring.
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Figura 2 — Processo de registro de imagens.

A Figura 3 apresenta a imagem resultante do processo de registro, juntamente
com o malha viéria do plano piloto de Brasilia.
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Figura 3 — Imagem ap0s processo de registro.



2.2 Exercicio 2 — Simplificacdo da rede de drenagem

Nesta etapa, foi realizada a generalizagdo da rede de drenagem existente na escala de
1:25.000 para a escala de 1:100.000, ou seja, as linhas passaram a ter um menor
detalhamento. A Figura 4 possibilita a comparacdo da rede de drenagem simplificada em

relagdo a original.
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Figura 4 — Generalizag8o da rede de drenagem.

3. CONSIDERACOES FINAIS

A realizacdo das praticas propostas nesse trabalho permitiu demonstrar algumas
das capacidades do software SPRING, além de proporcionar uma melhor visualizacéo
das diversas possibilidades de aplicacdo de ambientes SIG na manipulacéo e realizacédo
de corregdes geométricas em dados raster. A ferramenta de registro de imagens permite
relacionar coordenadas da imagem a coordenadas geograficas, possibilitando a
eliminacdo de distor¢cdes ocasionadas pelo processo de formacdo da imagem, pelo

sistema sensor ou devido a imprecisdo dos dados de posicionamento da plataforma.



