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1 INTRODUCAO

O objetivo do Laboratério 1 é elaborar, modelar e implementar no SPRING uma base de
dados do Plano Piloto de Brasilia para responder as seguintes questdes:
* Identificar usos e cobertura na regido do Plano Piloto;
» Cadastrar e identificar as classes de utilizagdo das quadras das Asas Norte
e Sul do Plano Piloto;
* Identificar as areas em cotas altimétricas;

« Verificar as condigdes de acesso no Plano Piloto;

2 CRIACAO DO BANCO DE DADOS E DO PROJETO NO SPRING

Um banco de dados de nome Curso e o projeto de nome Brasilia foram criados. O Banco
de Dados no SPRING define um ambiente para armazenar dados geograficos sem estar
vinculado a uma area especifica (ver figura 2.1). O Projeto dentro do banco define
exatamente o espaco geografico da area de trabalho: é o “lugar” onde serao inseridos os
diversos mapas desta area. Cada projeto possui também propriedades cartograficas
(projecéo, datum, etc) pré-definidas pelo usuério, que serdo herdadas pelas informacdes
contidas nesse projeto (ver figura 2.2).
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Figura 2.1 — criacédo do banco de dados.
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Figura 2.2 — criago do projeto (Brasilia) dentro do banco de dados (Curso).

A area de trabalho compreende o Plano Piloto de Brasilia, (“Brasilia”), delimitado pelas
seguintes coordenadas:

« 47058'00"W a 47°46'30"W;

« 15053°00”S a 15941'40"S.
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Figura 2.3 — atribuicdo da projecdo, datum e meridiano central ao projeto.

A projecao utilizada foi a Universal Transversa de Mercator (UTM); o Datum, SAD 69; e

Meridiano Central, 4590°0"W (ver figura 2.3).



2.1 MODELO DE DADOS

Na interface do programa SPRING, os diferentes dados sédo associados a categorias e
classes tematicas, definidas a anteriormente a criacdo do banco de dados. Cada
categoria pertence a um modelo de dados (Temético, Imagem, Numérico, Cadastral,

Rede e Objetos). Nas categorias do modelo Tematico é necessario definir classes

tematicas, que estabelecem o modo como pontos, linhas e &reas seréo visualizados.

Os Planos de Informacdes (PlIs) representam diferentes tipos de mapas de uma area
geografica de estudo, e estdo contidos dentro de um mesmo projeto. Um Pl é criado
fornecendo-se um nome, a categoria a qual ele pertencera (previamente definida), a
escala (quando se tratar de um Pl Tematico, Numérico ou Cadastral) e a resolucao
(quando for PI Numérico ou Imagem). Os planos de informacéo sdo definidos previamente

a importacao dos dados.

No SPRING, as categorias e suas classes tematicas (quando houver) sdo criadas
acessando-se o Modelo de Dados do projeto e inserindo-as uma a uma. Nesta secéo
também é selecionado o tipo de dados que sera inserido em cada categoria (ver figura
2.4).
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Figura 2.4 — janela “Modelo de Dados”, em que sao criadas as categoria e
suas classes teméaticas
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Figura 2.5 — janela “Modelo de Dados”; em destaque: categoria Uso_Terra e suas classes tematicas Mata,
Cerrado, Reflorestamento, Agua, Area Urbana, Solo e Pasto.

3 IMPORTACAO DE DADOS PARA O BANCO DE DADOS “CURSO” NO SPRING
3.1 IMPORTACAO DE IMAGEM DO PLANO PILOTO

A imagem utilizada neste Laboratério provém do sensor TM do satélite Landsat, nas
bandas 3, 4 e 5. Para sua correcéo foram utilizados pontos de controle. Um polindbmio de
1° grau foi ajustado aos pontos e um erro de pontos de controle menor que 0,500 deveria

ser obtido, através da eliminacdo de alguns pontos, conforme mostram as figura 3.1 e 3.2.
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Figura 3.1 — insercdo da imagem Brasilia_po.grb e procedimentos de Registro da Imagem: observacgéo dos

pontos de controle e seus erros, eliminacdo de alguns pontos para se obter um nivel baixo de erro.
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Figura 3.2 — imagem Brasilia_po.grb original (sem edi¢édo dos pontos de controle).
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Figura 3.3 — analise dos pontos de controle (todos os pontos: erro = 1.100 / desejado: erro < 0.500).

B Fegiimo e e

IO —

viEE o es = B W%

1
1
I o S T o 1
g Toue [1058 oo [ 7130 L) —
oo e
e [
okt G
o o | o 4

Figura 3.4 — excluséo dos pontos de controle Figura 3.5 — pontos de controle restantes
“indesejados”.



A imagem original, apresentada na Tela 5, ja possuia varios pontos de controle (13). Nao
era objetivo deste Laboratorio 1 descrever os procedimentos para aquisicdo de pontos e
sim, analisar os pontos disponiveis e definir a equacdo de mapeamento. A figura 3.2
mostra a distribuicdo dos pontos.

Os pontos poderédo ser movidos, excluidos, ou ainda, poder-se-a adicionar novos pontos
de controle a imagem, e o erro do conjunto sempre se altera conforme uma acao e outra é
executada. O ideal é trabalhar com o maximo de pontos coletados, pois quanto mais
pontos, desde que bem distribuidos e precisos, melhor o registro.
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Figura 3.6 — pontos selecionados para registro da imagem

Os pontos de controle adquiridos ficardo armazenados no arquivo .grib. A operacdo de

registro (remapeamento) sera efetuada realmente ao se importar a imagem.

A imagem € importada banda-a-banda, e assim sdo criados os trés Planos de Informacao

TM3, TM4 e TM5, na Categoria Imagem_TM (ver figura 3.7).
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Figura 3.7 — importacdo do arquivo .grb (jA com os pontos de controle salvos) para o Projeto

3.2 IMPORTACAO DE DADOS VETORIAIS — MAPA TEMATICO

Nesta etapa, foram importados arquivos no formato ASCII para criacdo de mapas de

drenagem e uso do solo.

3.2.1 IMPORTACAO DE DADOS VETORIAIS — DRENAGEM

Primeiramente, foram importados os arquivos do Mapa de Drenagem (Drenagem_L2D.spr)
e de seus Identificadores (Drenagem_LAB.spr). O arquivo de ldentificadores serve para
identificar as linhas e os poligonos contidos no Mapa de Drenagem: este arquivo contém
os pontos em coordenadas (X,Y) que fazem a ligacdo do objeto com a entidade grafica
(linha, poligono, etc) representada no mapa (estes pontos sdo chamados de
Identificadores ou Label Points, em inglés).

Figura 3.8 — importacdo do arquivo do Mapa de Drenagem, para a categoria Drenagem, e Pl Mapa_rios
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Figura 3.11 — Mapa de Drenagem, na categoria Drenagem, e Pl Mapa_rios, sobre imagem TM Landsat.

Na janela do Painel de Controle, ao se clicar no botdo Selecionar, pode-se escolher quais

classes da Categoria Drenagem se deseja visualizar: principal, secundario e lagos.



3.2.2 IMPORTACAO DE DADOS VETORIAIS — USO DA TERRA

O mesmo procedimento foi repetido para agregacédo dos dados de Uso do Solo & base de
dados: foram importados os arquivos do Mapa de Uso da Terra (Uso_Terra_L2D.spr) e de
seus Identificadores (Uso_Terra _LAB.spr). Entretanto, o roteiro conduzia esses dados a
Categoria Uso_Terra e Pl Mapa_rios, o que foi considerado uma falha, tendo sido criado o

Pl Uso_Terra.
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Figura 3.12 — importacdo do arquivo do Mapa de Uso da Terra, para a categoria Uso_Terra,

e Pl Uso_Terra.
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imagem TM Landsat)



3.3 IMPORTACAO DE DADOS NUMERICOS

3.3.1 IMPORTACAO DE DADOS NUMERICOS — ALTIMETRIA

Para composicdo dos dados de Altimetria serdo importados dados no formato .dxf
(AutoCAD): isolinhas de altimetria, na escala 1:25.000. Também sera importada uma
grade retangular, no formato ARCINFO - ungenerate.
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Figura 3.17 — visualizacdo do Mapa de Altimetria (isolinhas) juntamente com os demais dados de Drenagem
e Uso da Terra e a imagem Landsat TM.




Quanto aos dados de Altimetria, o préximo passo foi o de importar (no mesmo Pl) os

pontos cotados, ativando-se a op¢éo de mosaico (figura 3.18).

B Importagio E@g
—Dados Bxdemos

|G:\Spring_DE\LabW_serBDU\Dados\ CR

== =
BB Layers DXF Fermato: [ DXFR1Z =] e ||
Layers Isclinhas.cbd
Mapa_altimetrico Portos_cotados def

I™ Mostrar Contetido Transformagées
Lines lD— Coord X: IW
Palylines: ID— Coord Y- IW
Foints |T Rotagdo: IW Entidade: Unid.: m

Teds: [0 | Escala [10 Escala 1/ [25000 Res. X: [25,0000000 Y: [25.000000C

Projecio. UTM/SADES Reténg. Env
Execularl Fechar | HAjuda |

—5PRING
Projeto: | Brasilia
Categoria.. ‘Nlimetna
Objeto. |

Pl:| Mapa_Altimétrico I_F_Mo_saic_o 4

Ececutarl Fechar | HAjuda |

Figura 3.18 — importacéo dos pontos cotados do arquivo do Mapa de Altimetria (formato .dxf).

Por ultimo, importa-se uma grade retangular, de 25 metros de resolucao, criada no Arcinfo

e exportada para formato ungenerate (“arquivo .gen”) (figura 3.19).
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Figura 3.19 — importacdo da grade retangular do arquivo do Mapa de Altimetria (formato .gen).



Ao se visualizar o Mapa de Altimetria agora com a grade retangular inserida, somente
alguns pontos da grade sdo exibidos, porém, ao se dar mais zoom, é possivel ver mais

pontos (figuras 3.20 e 3.21).
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Figura 3.20 — visualizacéo da grade retangular do Mapa de Altimetria.
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Figura 3.21 — visualizacdo da grade retangular em zoom de parte do Mapa de Altimetria.



Em seguida, procedeu-se a visualizacdo, na tela ativa, da representacdo Imagem da
grade numérica (grade retangular). Neste caso os valores maximo e minimo da grade sao

reajustados para 255 (nivel de cinza branco) e 0 (nivel de cinza preto) gerando uma

imagem (figura 3.22).
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Figura 3.23 — trés modos de visualizagdo do Mapa de Altimetria: & esquerda, somente Amostras; ao centro,
Amostras + Grade; e a direita, Amostras + Imagem.
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Figura 3.24 — quanto as Amostras, também se pode selecionar quais classes se deseja exibir: neste caso,
composigéo de Altimetria com Imagem e Amostras de Pontos 3D (sem nenhum tipo de linha). A direita,

|PI: Mapa_alkimétrico

E Legenda =& =]

o1 T Mapa_Alimétrico ﬂ
I 520000000 ~ 924.667500

- 924 FB7H00 ~ 529.375000
- 929375000 ~ 934.062500
- 934.062500 ~ 932750000
- 938.750000 ~ 943.437500
- 943 437500 ~ 948125000
- 348125000 ~ 952 812500
- 952.812500 ~ 957.500000
- 957.500000 ~ 962.187500
- 962187500 ~ 96F. 875000
- 966875000 ~ 571.562500
- 971.662500 ~ 976.250000
- 976.250000 ~ 980.937500
- 980937500 ~ 985625000
- 385 625000 ~ 530.312500
- 990.312500 ~ 995.000000
- 996000000 ~ 999687500

1149 687500 ~ 1154.375000
1154.375000 ~ 1153062500
1159.062500 ~ 1163750000
1163.750000 ~ 1168437500
1168.437500 ~ 1173.125000
1173125000 ~ 1177.812500
1177812500 ~ 1182500000
1182500000 ~ 1187.187500
1187187500 ~ 1191.875000
1191.875000 ~ 1196 562500
1196.562500 ~ 1201.250000
1201 250000 ~ 1205937600
1205.937500 ~ 1210625000
1210625000 ~ 1215312500
1215.312500 ~ 1220.000000
1215.312600 ~ 1220000000

janela com legendas, que pode ser habilitada para qualguer mapa: [Exibir][Legenda]

3.3.1 IMPORTACAO DE DADOS NUMERICOS - DECLIVIDADE

Através da importacdo de dados no formato ASCIl (SPRING) - uma grade retangular de

25 x 25 metros, foi inserido o quesito Declividade no banco de dados em desenvolvimento

(figura 3.25): o0 Mapa de Declividade é criado no modelo tematico através do fatiamento

desta grade.
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Mapa_setorial_LAB spr
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1| | Ertidade: | Grade Reguar/Matiz  ~| Unid: [m =]
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Projeto: | Brasilia
Categoria Grade_dec
Pl:|Grade de Declividade ™ Mosaico

Executar | Fecher | suca |

Importa Grade Regular

Figura 3.25 — importacao de grade retangUIar do arquivo
do Mapa de Declividade (formato .spr).
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Figura 3.24 — visualizagdo do Mapa de Declividade com a grade retangular: somente alguns pontos da
grade estéo visiveis (um zoom poderia permitir ver mais pontos)
Para producdo do Mapa de Declividade a grade, com valores em graus, importada para
uma categoria numérica, foi fatiada para criar o mapa tematico. O fatiamento (ou
“enfaixamento” = divisdo em faixas) classifica um MNT através da definicdo de faixas de

valores e associagdo desses valores com classes pré-definidas.
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Figura 3.25 — Mapa de Declividade, visualizacéo da grade retangular e imagem. Iniciando o fatiamento.
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Figura 3.26 — fatiamento do Mapa de Declividade: definicdo das fatias.
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Figura 3.27 — fatias do Mapa de Declividade: declividades de 0° a 2°, 2° a 4°, 4° a 8° e mais que 8°.
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Figura 3.28 — associagdo de classes as fatias do Mapa de Declividade.



_| T Mapa_Declividade
0-2 graus
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B ; Soraus

Figura 3.29 — Mapa de Declividade: aos 256 niveis de cinza, foram atribuidas cores do rosa ao vermelho
(cores mais claras = menos declividade; cores préximas ao vermelho = &reas com maior declividade)

3.4 MAPA DE QUADRAS E ATRIBUTOS DESCRITIVOS

Para cadastramento e identificacéo as classes de utilizacdo das quadras das Asas Norte e
Sul do Plano Piloto; foram utilizados trés arquivos no formato ASCII (texto), que continham
as linhas dos poligonos (figura 3.31), a identificacdo (rétulos) de tais poligonos e os
atributos descritivos. A linhas e identificadores sdo armazenados em arquivos do préprio
SIG, mas os atributos se encontram em tabelas do gerenciador de banco de dados (no
caso, tabelas DBF).

B Importagio

Dados Extemos

G\Spring_DB\Lab1_ser300\Dados\  CR
Formato: [ ASCIFSPRING =
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Exe:utar‘ Fechar | Ajuda |
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Figura 3.30 — importacéo dos dados de Cadastro Urbano — Quadras.
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Figura 3.31 — linhas dos poligonos relativos as quadras do Plano Piloto, do Mapa de Cadastro Urbano,

sobre imagem Landsat (TM5).
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Dados Exdemos

|G M\Spring_DB\Lab1_ser300"Dados™ CR
Formato: | ASCIISPRING  ~

cad_quadras_L2D spr
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Drenagem_L2D spr
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Importa Linhas

Figura 3.32 — importacdo do arquivo de identificadores das quadras (.spr) do Mapa de Cadastro Urbano
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Figura 3.33 — linhas e poligonos relativos as quadras do Plano Piloto, do Mapa de Cadastro Urbano, sobre
imagem Landsat (TM5).

Ap6s importacdo do mapa e dos identificadores do Mapa de Cadastro Urbano, prosseguiu-
se com a importacdo da tabela de atributos. Entretanto, os passos executados foram
diferentes daqueles contidos no roteiro do Laboratério 1, que indicavam utilizar a opcéo de
importacao “convencional”, e ndo a de importacao de tabelas (no menu Arquivo). A
operacao utilizada para esta importacdo foi a de Atualizar Cat. Objetos / Tab. Atributos (ver
figuras 3.34, 3.35 e 3.36).
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Figura 3.34 — importacdo da tabela de atributos descritivos do Mapa de Cadastro Urbano.
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Figura 3.35 — importac&o da tabela de atributos
descritivos do Mapa de Cadastro Urbano.
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(o138 [ At iz Cat Objctos/ Tab Atibuios Jid
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Quadras
Setores

Associagao Tabela Extema X SPRING

Chave Primaria r

[~ Criar Atributos Nao Associados
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Executar Fechar | A |

Ajuda

Figura 3.36 — importacdo da tabela de atributos
descritivos do Mapa de Cadastro Urbano

Figura 3.37 — passos para visualizacdo da imagem (objetos e atributos).

() Grade_dec
(V) Imagem_TH
() Uso_Tema

Planos de Informagso v

(LO) Mapa_quadras

Piosdade: [0 cr|  [H]
I Portes [V Obitos
¥ Linhas I Texo
Solcions Consula

Controle de Telas
Avar& 1 C203C4C5

B 23 4[5
Acoplr: "2 3 4[5
Amiar® 1 C2 C4 C38

Para visualizagdo dos objetos com seus respectivos “rétulos” (tabela de atributos: “Tabela

Quadras”), pode-se fazer uma consulta (botdo Consultar... na janela de Painel de

Controles): ao clicar em cada linha da tabela de atributos, o objeto (de cada quadra) tem

sua cor alterada na visualizac&o (objeto selecionado passa de azul para verde). A opcao

de se exibir as Legendas também aparece associada a esta operagdo (entretanto, neste

caso, ndo ha legendas) (ver figuras 3.38 e 3.39).

O botdo do tipo “check-box” posicionado a frente do nome das categorias de Objetos

permite ativar ou n&o a sua visualizagao, e o botao do tipo “triangulo” permite visualizar ou

nao a sua legenda.
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Arquivo Editar Exibir Imagem Tematico MNT Cadastral Rede Analise Executar Ferramentas Ajuda
B 8|z g0 Ao | 1 [6E7 [[inativa

= 0 ux#|ole] «x|x||e/s] 2]

B Visualizagio de Objetos = =

Editar Ajuda

¥ T Quadras =
B Tabela: Quadras
Arquivo Mostrar Ajuda
Blio NOME ROTULO AREA PERIMETRO
1 (31 SQN-102 SQN-102 110769.9136 1345.5075
2 |32 SQN-103 SQN-103 110081.7227 1336.1874
3133 SAN-104 SQN-104 104503.2012 1310.8938
4 (34 SQN-105 SQN-105 106523 5068 1305.8932

S— 535 SQN-106 SQN-106 101698.6030 1279.4043

6 |36 SQN-107 SQN-107 95459.0264 12489704
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1B Painel de Contr.. | = [ 51| %

Categorias

{) Altimetria

{V) Cad_Urbano
() Declividade
() Drenagem

{) Grade_dec
(V) Imagem_TM
{) Uso_Tema

Planos de Infomagdo A |l

(LO) Mapa_quadras

Prioidade: [400  CR |

I~ Pontos [V Objetos

|v Linhas I~ Texdo

Selecionar. Consuttar...
Controle de Telas

AMivar:® 1 ¢ 23 C4C5
Exdibir: D273 475
Acoplar: 283 4 S
Ampliar:(¢ 1 2 4 8

Fechar ] Auda | A

PL: Mapa_quadras

Figura 3.38 — tabela de atributos: Tabela Quadras.
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B Visualizagio de Objetos .= | E1] & |

Editar Ajuda
¥ T Quadras

[ Painel de Contr.. | =

Categorias
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(V) Cad_Urbano
() Declividade
() Drenagem

() Grade_dec
(V) Imagem_TM
() Uso_Tema

Planos de Informaggo V|

(LO) Mapa_quadras

Arquivo Mostrar Ajuda

|roTULO IAREA
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|uso

[num mov_[poputac [Renpa

Figura 3.39 — selegdo (em verde) de objetos quadras através da tabela de atributos. A cada quadra se
relaciona uma série de atributos (“caracteristicas”): Nome, Rétulo, Area, Perimetro, Asa, Uso, Quantidade de
Imoveis, Populagao e Renda.




3.5 MAPA DE SETORES E ATRIBUTOS DESCRITIVOS

Assim como no mapa de quadras trés arquivos, no formato ASCII (texto), devem ser
importados para criar 0 mapa de setores do Plano Piloto. Primeiramente, o que continha
as linhas dos poligonos dos setores (ver figuras 3.40 e 3.41), o de identificacdo (rotulos) de
tais poligonos (ver figura 3.42) e por ultimo, o arquivo que associava 0s atributos descritivos
aos setores (ver figuras 3.43 e 3.44). A linhas e identificadores sao armazenados em
arquivos do proéprio SIG, ja os atributos encontram-se em tabelas do gerenciador de banco

de dados (no caso, tabelas DBF).

B Visualizagio de

B Importagio

Dados Exdemos

G\Spring_DE'\Leb1_ser300\Dados’,  CR
Fomato: [ ASCIFSPRING  ~

ad_quadias_AE spr =]
dec-25_25 GRRA.spr

Drenagem_L20 spr

Drenagem_LAE spr

Mapa_redes_viarias_L20.spr

WMapa_redes_viarias_LAB spr

Mapa_satorial_L20 spr-
Mapa_setorial_LAB.spr

GQuadras_TAE spr

Setares_TAB spr

Uso_Tema_L2D spr

Us_Tera_LAB.spr -

Entidade: [ Linhacomtopologia ~~ »|  Unid:[m =]
Escala 1/[25000

Projegdo... ||UTM/SADE3 Retdng. Env...

SPRING

Proto:|Brasla

Cotegoria... [[Cad_Seterss

Obete..
PI[Mapa setores [ Mosaico

Fechar ‘

Exeoutar ‘ Hjuda |

Figura 3.40 — importacédo dos dados de Cadastro de Setores.

o MNT Cadastral Rede Andlise Executar Ferramentas Ajuda

| ] SPRING-4.3.3 (06/05/2008) -[Cut
Arquivo Editar Exibir Imagem

§J|§|9| [80 [Aze =] v [

[ Painel de Contr.. [= [ R ]
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() Altmetria
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() Dreniagem

() Grade_dec
(V) Imagem_TM
() Uso_Tema

Planos de Informaggio |
(L) Mapa_setores

Prordade: [250  CR

I™ Portos [~ Obietos
[ Linhas I Texo
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Controle de Telas
AvarG 1 C203C4C5

Bibin 2345

Acopla T2 3 4[5
Amplar® 1 C2 C4 C8
Fechar | Auda |

B vis.. “r / I PL: Mapa_setores

Figura 3.41 — linhas (em vermelho) dos poligonos relativos aos setores do Plano Piloto, do Mapa de
Setores, sobre imagem Landsat (TM5).



B Importacio

Dados Extemos

‘G." Spring_DB\Lab1_ser3D0'[ados", CR
Formato: | ASCI-SPRING =

cad_quadras_L2D spr -
cad_quadras_LAB spr

dec-25_25_GRR.spr

Drenagem_L20.spr

Drenagem_LAB.spr

Mapa_redes_viarias_L2D spr

Mapa_redes_viarias_LAB spr

Mapa_setorial_L20 .spr

Quadras_TAB spr

Setores_TAB spr

Uso Tema L2D.sor d

Entidade: | Identificadores M Unid.: | m ~

Escalz 1/ |25000

Projegio UTM/SADES Reténg. Env

SPRING
Projeto:[Brsle
Categoria... [[Cad_Setores
Objeta... ’—
Pl:|Mapa_setores [~ Mosaico

Executar‘ Fechar ‘ Ajuda |

Importa Linhas

Figura 3.42 — importacdo do arquivo de identificadores dos setores (.spr) do Mapa de Setores

— p—
%

B Importagio de Tabelas (=

Diretorio |G MSpring_DB\Lab1_ser300\Dados™. CR
=

— ASCISERI DTENageTTCRESAT
omata | ﬂ Mapa_redes_viarias_L2D spr

Access... ,7 Mapa_redes_viarias_LAB spr

Mapa_setorial_L2D spr

Mapa_setorial _LAB spr
Quadras_TAB spr
Setores_TAB.spr

Uso_Tema_L2D.spr
Uso_Terra_LAB.spr

Operagdo: ‘ Atualizar Cat Objetos/Tab Atrbutos j

MNome Categoria:

Tabela Atrbuto Tabela
Quadras GEOID
Setores TIFO
Vias |
B SPRING

@ Sumario:Objetos novos=0, Atributos atualizados=20, Dados ignorados=0

Agdes
[~ Crar Atributos Nao Associados

Nimeros: ¢+ Atuglizar € Somar

Executar Fechar ‘ Ajuda |

Figura 3.43 — importacédo da tabela de atributos descritivos do Mapa de Setores.

Apébs importagdo do mapa e dos identificadores do Mapa de Setores, prosseguiu-se com
a importacdo da tabela de atributos. Mias uma vez, os passos executados foram
diferentes daqueles contidos no roteiro do Laboratério 1, que indicavam utilizar a opcao
de importacao “convencional”’, e ndo a de importacdo de tabelas (no menu Arquivo). A
operacdo utilizada para esta importacao foi a de Atualizar Cat. Objetos / Tab. Atributos
(ver figuras 3.43 e 3.44).
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Arquivo Editar Exibir Imagem Tematico MNT Cadastral Rede Andlise Executar Ferramentas Ajuda
2@|8z| @ (= = v s e~ @ u*[®[0[e] z|=(x|z/en 2

B Visualizagdo de Objetos =]

Editar Ajuda
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() Drenagem

() Grade_dec

(V) Imagem_TM
Planos de Informacdo
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! Consuttar...
B Tabela: Setores ] ) )

Ativar:(¢ 1 C 23 C 4C5
Exibir: | mfi | W e T
coplar: VL | R )
mpliar: 1 2 C 4 (8
- Fechar| Ajuda|

Arquivo Mostrar Ajuda

«| | L3 1nd

7 Y I PL: Mapa_setores

Figura 3.44 — selecdo (em verde) de objetos setores através da tabela de atributos. A cada setor se
relaciona uma série de atributos (“caracteristicas”): Nome, Rétulo, Area, Perimetro, Tipo.

3.6 MAPA DE REDE VIARIA

Para elaboracdo deste mapa somente o arquivo de linhas e identificadores sera importado

a partir de arquivos no formato ASCIl SPRING (ver figuras 3,45 e 3.46):

B Importacio

Dados Extemos

‘G.\SpnnngB\LabLserSDD\Dadus\ CR
Formato: | ASCI-SPRING =

cad_quadras_L2D spr -
cad_quadras_LAB spr

dec-25_25_GRR.spr

Drenagem_L20 .spr

Drenagem_LAB.spr

Mapa_redes_viarias_L2D spr

Mapa_redes_viarias_LAB spr

Mapa_setorial_L20 .spr

Mapa_setorial_LAB.spr

Quadras_TAB spr

Setores_TAB spr

Uso Tema L2D.sor d

Entidade: | Linha com topelogia - Unid.: [m -
Escalz 1/ |25000

Projegdo... ’W Reténg. Env.
SPRING
Projeto ’Bms\lia—
Categoria... ’F\'ede)!las—
Objeto ’—
Pl W!— Mosaico

Execular‘ Fechar ‘ Ajuda ‘

Figura 3.45 — importagéo dos dados de Rede Viaria.
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Figura 3.46 — linhas (vermelho) relativas as vias do Plano Piloto, do Mapa Viario, sobre imagem Landsat (TM5).
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Setores_TAB spr
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Figura 3.47 — importacdo do arquivo de identificadores dos setores (.spr) do Mapa de Setores
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@ Mao existern poligonos, classificar somente linhas?




Figura 3.48 — mensagem informativa: ndo héa poligonos para receberem identificadores, somente linhas.
Como ultima acdo a ser executada neste Laboratorio 1, foi feita uma consulta a tabela de

atributos (Tabela Vias), que ilumina (em verde) a via selecionada e mostra seus atributos.
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Figura 3.49 — selecdo (em verde) de objetos vias através da tabela de atributos. A cada via se relaciona
uma série de atributos (“caracteristicas”): Nome, Rétulo, Area, Perimetro, Pistas, Velocidade Média.

Apesar de os mapas terem sido poucas vezes “cruzados” neste exercicio, € importante
enfatizar que se pode habilitar para visualizacdo os dados de diversas categorias ao
mesmo tempo. Por exemplo, pode-se exibir na tela o Mapa de Quadras, o de Drenagem e
o de Rede Viaria, sobre uma imagem Landsat (por exemplo, TM4). Diversas combinacées
de visualizacdo podem ser feitas, de acordo com cada necessidade de observacao de

relacdes entre diversos dados.

4 CONCLUSAO

O Laboratério 1 consolidou alguns conhecimentos vistos na disciplina de
Geoprocessamento. O exercicio também propiciou o contato com alguns dos aplicativos e
funcdes do SPRING.



